Nastavno-nau¢nom veé¢u MaSinskog fakulteta Univerziteta u NiSu

Predmet: IzveStaj Komisije za pisanje izvestaja za izbor u istrazivacko zvanje

Odlukom Nastavno-nau¢nog ve¢a Masinskog fakulteta Univerziteta u Nisu, br. 612-456/2012, od
29.06.2012. godine, imenovani smo za ¢lanove Komisije za pisanje izvestaja za izbor u istrazivacko
zvanje kandidata Emine Petrovi¢, diplomiranog inZenjera masinstva. Shodno Zakonu o
naucnoistarazivac¢koj delatnosti, Pravilniku o postupku i na¢inu vrednovanja i kvantitativnom
iskazivanju naucnoistrazivackih rezultata istrazivaca i Statutu Masinskog fakulteta u Nisu, a na
osnovu pregledanog podnetog materijala, podnosimo sledeci

IZVESTAJ

1. Osnovni biografski podaci

Emina Petrovi¢, diplomirani inzenjer masinstva, rodena je 15.05.1985.godine u Leskovcu.

Kandidat je osnovnu Skolu "8.Oktobar" u Vlasotincu zavrsila sa odliénim uspehom kao nosilac
diplome ,,Vuk Karadzi¢*“. Srednju masinsku "Rade Metalac", smer Masinski tehniCar za
kompijutersko konstruisanje, takode je zavrSila sa odli¢nim uspehom.

Skolske 2004/2005. godine otpodela je studije na Masinskom fakultetu u Nisu i iste zavrsila 29.
septembra 2009. godine. Diplomirala je na profilu ,,Mehatronika i upravljanje* sa srednjom ocenom
9,61 (devet i 61/100) u toku studija i ocenom 10 (deset) na diplomskom radu iz oblasti upravljanja
sistema, pod naslovom " Programibilni logic¢ki kontroleri i primena u upravljanju savremenim
parkingom ". Po diplomiranju, 2009. godine, upisala je doktorske studije iz oblasti upravljanja
sistemima na MasSinskom fakultetu u NiSu. Trenutno je na tre¢oj godini i do sada je polozila sve
ispite sa prose¢nom ocenom 10,00.

Kao stipendista Ministarstva za nauku i tehnoloski razvoj u periodu od 2009. do 2010. godine
ucestvovala je u realizaciji projekta “Primena naprednog modeliranja, inteligentne senzorike i
aktuatora, kao 1 bezZi¢nih komunikacija u daljinskom upravljanju kompleksnim komunalnim
sistemima”, ev. broj TR-14061, kojim je rukovodio dr Vlastimir Nikoli¢. Trenutno ucestvuje u
realizaciji projekta “Istrazivanje i razvoj nove generacije vetrogeneratora visoke energetske
efikasnosti”, ev. broj TR — 35005 kojim rukovodi dr Vojislav Miltenovi¢ kao i u realizaciji
bilateralnog projekata (DAAD-MNTR RS) organizovanog u sastavu "PPP Serbien" programa, pod
nazivom “ Novel Approach for Human Detection and Tracking in Robotics 7, Bremen-Nis, 2012-
2013.

U okviru pedagoskog rada, kandidat je bio angazovan u nastavi na slede¢im predmetima:
Hidrauli¢ki i pneumatki sistemi upravljanja, Modeliranje i indetifikacija procesa, Inzinjerska
grafika, Racunarski podrzana analiza i projektovanje sistema upravljanja i Elektrotehnika s
elektronikom, na Masinskom fakultetu u NiSu.



2. Pregled dosadaSnjeg naucénog i stru¢nog rada

2.1 Radovi objaviljeni u ¢asopisu od nacionalnog znacaja

2.1.1.

2.1.2.

Ciri¢ 1., Cojbasi¢ Z., Nikoli¢ V., Petrovi¢ E., (2011), Hybrid fuzzy control
strategies for variable speed wind turbines, Facta Universitatis — Series
Automatic Control and Robotics, Vol.10, No 2, pp. 205 — 217.

Nikoli¢ V.,Cojbasi¢ Z., Ciri¢ 1., Petrovié E., (2010.), Intelligent Decision Making
in Wastewater Treatment Plant SCADA System, Facta Universitatis — Series
Automatic Control and Robotics, Vol.9, No 1, 2010, pp. 69 — 77.

2.2. SaopsStenja sa medunarodnog skupa Stampano u celini
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2.2.2.

2.2.3.

2.2.4.

2.2.5.

2.2.6.

2.2.7.

2.2.8.

2.2.9.

Nikoli¢ V., Cojbasi¢ Z., Ciri¢ L, Petrovi¢ E.,(2010), Fuzzy Logic for Decision
Making in the SCADA System of the Wastewater Treatment Plant, SAUM 2010,
ISBN 978-86-6125-020-0, Nis, Serbia, pp.232-235.

Rajkovi¢ P.M., Nikoli¢ V., Petrovié¢. E., (2010), The Advantages of Monte Carlo
Multiple Integration, SAUM 2010, ISBN 978-86-6125-020-0, Nis, Serbia, pp.319-
322.

Nikoli¢ V., Cojbasi¢ Z., Ciri¢ L, Petrovi¢ E.,(2010), Intelligent Decision Making
in the System of Remote Control and Monitoring of the Wastewater Treatment
Plant, Mechanical Engineering In The 21st Century, ISBN 978-86-6055-008-0, Nis,
Serbia, pp. 255-259.

Nikoli¢ V., Cojbasi¢ Z., Randelovi¢ 1., Petrovi¢ E.,(2010), Application of
automatic measuring system for online analysis of physical and chemical
characteristic of drinking water, Mechanical Engineering In The 21st Century,
ISBN 978-86-6055-008-0, 2010., Nis, Serbia, pp. 259-262.

Ciri¢, L., Pavlovi¢, 1., Petrovié,.E , Peki¢, P., Milisavljevié, J., (2011), Evolutionary
computation for viscoelastic element model parameters estimation, 28th
Danubia-Adria Symposium on Advances in Experimental Mechanics,ISBN 978-963-
9058-32-3, Hungary-Siéfok, pp. 241-243.

Nikoli¢ V., Cojbasié¢ Z., Rajkovié P., Cirié L., Petrovié¢ E., (2011), Advanced PID
Controller Design for Continuously Variable Transmission, IRMES 2011, ISBN
978-86-6055-012-7, Zlatibor, Serbia, pp.157-162.

Petrovi¢ E. Cirié, 1., Milisavljevi¢c J., Peki¢ P.,(2011), Holographic
interferometry for vibration analysis of mechanical systems, 28th Danubia-Adria
Symposium on Advances in Experimental Mechanics, ISBN 978-963-9058-32-3,
Hungary-Siofok,pp 97-99.

Milisavljevi¢ J., Ciri¢, 1., Petrovi¢ E., Peki¢ P.,(2011),Mathematical models
behavior of vibrating sieve with and without electric motor with imbalance,
28th Danubia-Adria Symposium on Advances in Experimental Mechanics, ISBN
978-963-9058-32-3, Hungary-Siofok, pp 239-241.

Ristic M., Petrovi¢ E., Randelovi¢ D., Manci¢ M.,(2012), Application of TRIZ
Methods for selection of the most optimal construction of nuclear reactor in



terms of increasing passive safety, The 7th International Symposium KOD 2012,
ISBN 978-86-7892-399-9, Balatonfiired, Hungary, pp. 157-162.

2.2. SaopStenja na skupu nacionalnog znacaja

2.3.1. Nikoli¢ V., Cojbasi¢ Z., Ciri¢ |., Petrovi¢ E.,(2010), Energetski efikasan fazi
sistem daljinskog nadzora postrojenja za tretman otpadnih voda, SUSTAIN
2010, ISBN 978-86-6055-004-2, Nis, Serbia, pp. 256-261.E.

2.3.2. Petrovié¢, E., Pavlovi¢, N.T., (2010), Primena holografske interferometrije za
analizu vibracija kod Zeleznickih sistema, ZELKON '10, ISBN 987-86-6055-007-
3, Nis, Serbia, pp.201-204.

3. Podaci o objavljenim radovima

U radu 2.1.1. razvijeno je upravljanje vetroturbinom s promenljivom brzinom vetra, pri
¢emu je fokus u naSem istrazivanju na upravljanju na viSem nivou- upravljanju aeroturbinom. Za
opisivanje dinamike vetroturbine koris¢en je model sa dve mase. Da bi postigli maksimalu snagu
vetra i maksimalnu energetsku efikasnost kod vetroturbine sa promenljivom brzinom vetra
predlozeno je fazi upravljanje. Implementirani fazi kontroler se konstantno prilagodava ugaonoj
brzini rotora tako da turbina radi na optimalnom nivou aerodinamicke efikasnosti. Izlaz iz nadzorne
fazi upravljacke petlje je optimalni obrtni momenta generatora koji se zatim prati upravljackom
petljom nizeg nivoa.

U radu 2.1.2 razmatran je problem inteligentnog upravljanja dislociranim objektima
postojenja za tretman otpadnih voda primenom fazi upravljanja. Predstavljen je kontrolni panel za
upravljanje i nadzor dela postrojenja za tretman otpadnih voda, koji koristi standardni SCADA
softver. Komunikacija sa centralnim dispecerskim SCADA sistemom ostvarena je pomocu Web
servera koji omogucava pristup podacima o radu sistema putem Interneta.U radu 2.3.2. posebna
paznja posvecena optimizaciji rada sistema i povecanju energetske efikasnosti.

U radu 2.2.1 razmatran je problem naprednog upravljanja dislociranim objektima
komunalnih sistema. Razmatran je problem daljinskog upravljanja sistemom za tretman otpadnih
voda i njegovo poboljsanje dodavanjem modula za inteligentno odluc¢ivanje. Na osnovu razvijenih
modela 1 reSenja upravljanja sistemom za tretman otpadnih voda, gde je izvrSena integracija fazi
upravljackog i SCADA sistema. Koris¢enje inteligentnih senzora i aktuatora, kao i upravljanje
dislociranim objektima i transportnim sistemima za precis¢avanje otpadnih voda se razmatra u radu
2.2.3.

U radu 2.2.2 uporedivane su klasi¢cne numericke metode integracije sa Monte Karlo
metodom kod visedimenzionalnih sluc¢ajeva. Monte Karlo metoda se zasniva na principu slu¢ajnog
uzorka. Primerima je pokazana visoka efikasnost Monte Karlo metode u odnosu na deterministic¢ki
pristup prakti¢nog obracuna kod visedimenzionalnih integrala.

U radu 2.2.4 razmatrana je integracija savremenih reSenja i nau¢nih dostignuca u procesu
proizvodnje i prerade pijace voda. Prikazan jedan eksperimentalni merno akvizicioni sistem
razvijen na pilot postrojenju za preradu pijace vode. Sastoji se iz panela za uzorkovanje, mernih
uredaja (senzora), napojno upravljackog ormana, SCADA sistema za akviziciju podataka i
upravljanje mernim sistemom i odgovarajuce racunarske opreme.

U radu 2.2.5. analiziran je gumeni uzorak koji se koristi ublaZzavanje vibracija izmedu
branika i vozila. Predstavljena je moderna metoda za razvoj reoloskih modela zasnovana na



racunarskoj inteligenciji. Real-coded genetski algoritmi, kao jedan instrument racunarske
inteligencije, sluze za minimizaciju greske i reoloskih parametara modela optimizacije.

U radu 2.2.6. raymatran je problem kontinualno promenljivog prenosnika (CVT) kod
vetroturbina. Ovaj rad Koristi linearizovani model CVT prenosnika kod vetrogeneratora. Kao
alternativni metod za podeSavanje PID kontrolera i stabilizaciju sistema predlozeni su real-coded
genetski algoritami. Takode je predstavljena Monte Karlo metoda za ispitivanje robusne stabilnosti
sistema.

U radu 2.2.7. je razmatrana jedna od metoda holografske interferometrije u cilju pravilnog
dijagnostikovanja uzroka vibracija kao pogodanog metod za opsti nadzor stanja mehanickih sistema
radi  lakSeg odrzavanju mehanic¢kih delova. Razmatrana je jedna od metoda holografske
interferometrije - elektronska holografija sa vremenskim usrednjavanjem koja omogucava da se na
telu ispitivanog objekta uoce tamne 1 svetle linije, koje odgovaraju tatkama u razli¢itim stanjima
oscilovanja 1 omogucavaju sagledavanje razli¢itih prostornih modova oscilovanja ispitivanog
objekta. U radu 2.3.2 su razmatrane mogucénosti koje nudi holografska interferometrija za analizu
oscilacija 1 vibracija kod razliCitih delova Zeleznickih sistema.

U radu 2.2.8. je uporedeno dinamicko ponasanje dva matamaticka modela vibro sita. Kod
prvog medela koriS¢en je elektromotor sa neuravnotezenjem koji se postavljen na gornjoj platformi.
Kod drugog modela ovakav elektomotor nije koriscen.

U radu 2.2.9. projektovan je model funkcija primenom TRIZ metode i izbor principskih
reSenja prema AltSulerovoj matrici u cilju izbora najoptimalnije konstrukcije nuklearnog reaktora sa
stanovista povecanja pasivne sigurnosti.

4. Misljenje 0 ispunjenosti uslova za izbor

Clan 70. Zakona 0 nau¢no istrazivatkoj delatnosti i ¢lan 8. Pravilnika o postupku i nacinu
vrednovanja i kvantitativnom iskazivanju naucnoistrazivackih rezultata istrazivaca definisu uslove
za sticanje zvanja istrazivac¢-saradnik. Ovo zvanje moze steci lice koje je upisalo doktorske studije,
odnosno doktorske akademske studije, koje je prethodne nivoe studija zavrsilo sa minimalnom
prose¢nom ocenom osam (8), bavi se nau¢no istrazivackim radom, i ima objavljene recenzirane
naucne radove.

Na osnovu analize konkursnog materijala i licnih saznanja o celokupnoj dosadas$njoj nau¢noj,
stru¢noj 1 nastavno-pedagoskoj aktivnosti kandidata, Komisija zakljucuje sledece:

e Kandidat je zavrSio osnovne studije na Masinskom fakultetu Univerziteta u Nisu, sa
prose¢nom ocenom 9.61 i diplomskim radom ocenjenim ocenom 10.

e Kandidat je upisao doktorske studije Skolske 2009/10. godine na Masinskom fakultetu
Univerziteta u Nisu, na studijskom programu Masinsko inZenjerstvo, U OKViru uze naucne
oblasti Mehatronika i upravljanje i do sada je polozio sve ispite sa proseénom ocenom 10.

e Kao stipendista Ministarstva za nauku i tehnoloski razvoj, odnosno Ministarstva prosvete i
nauke, aktivno je ucestvovao u realizaciji projekta TR 14061 i ucestvuje u realizaciji
projekta TR 35005.

e Ucesnik je bilateralnog projekata (DAAD-MNTR RS) organizovanog u sastavu "PPP
Serbien" programa, pod nazivom “ Novel Approach for Human Detection and Tracking in
Robotics 7, Bremen-Nis, 2011-2013.



e Kandidat ima objavljena dva rada u casopisu nacionalnog znacaja, kao i veci broj
saopStenje sa medunarodnih i domacéih skupova stampanih u celini.

e Angazovan je na osnovnim i diplomskim akademskim studijama u okviru pomoénih oblika
nastave na Katedri Mehatroniku i upravljanje na Masinskom fakultetu u Nisu.

Na osnovu svega izlozenog, moze se zakljuéiti da kandidat Emina Petrovi¢, ispunjava sve uslove za
izbor u nauc¢no zvanje istraziva¢ saradnik.

5. Predlog za izbor

Na osnovu svega izlozenog Komisija konstatuje da kandidat Emina Petrovi¢, diplomirani masinski
inzenjer ispunjava sve uslove predvidene Zakononom 0 naucno-istrazivackoj delatnosti,
Pravilnikom o postupku i nac¢inu vrednovanja i kvantitativnom iskazivanju naucnoistrazivackih
rezultata istrazivaca i Statutom Masinskog fakulteta u Nisu, koje treba da poseduje istrazivac-
saradnik.

Clanovi Komisije predlazu Nastavno-nauénom veéu Masinskog fakulteta Univerziteta u Nisu da
Emina Petrovi¢, dipl. inz. mas. izabere u zvanje istraziva¢-saradnik.

CLANOVI KOMISIJE
U Nigu,
Septembar 2012. godine

dr Vlastimir Nikoli¢, red.prof.
Masinskog fakulteta u Nisu
Uza nauc¢na oblast: Automatsko upravljanje i robotika

dr Dragan Anti¢, red.prof.
Elektronskog fakulteta u Nisu
Uza naucna oblast: Automatsko upravljanje

dr Zarko Cojbasi¢, vanr.prof.
Masinskog fakulteta u NiSu
UZza nauc¢na oblast: Automatsko upravljanje i robotika

dr Danijela Risti¢-Durrant, doc.
Masinskog fakulteta u NiSu
UZa naucna oblast: Automatsko upravljanje i robotika



