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Predmet: Predlog clanova Komisije za ocenu i odbranu doktorske disertacije 
Dalibora Petkovica pod nazivom .Jstrazivanje i razvoj adaptivnih pasivnih gipkih 
sistema sa integrisanim senzorima i aktuatorima" 

Posto je kandidat Dalibor Petkovic ispunio predvidene uslove za predaju doktorske 
teze, na sastanku Katedre za Mehatroniku i upravljanje, odrzane dana 24.09.2012. 
godine , predlozena je Komisija za ocenu i odbranu doktorske disertacije Dalibora 
Petkovica pod nazivom .Istrazivanje i razvoj adaptivnih pasivnih gipkih sistema sa 
integrisanim senzorima i aktuatorima" u sastavu: 

1.	 dr Nenad D. Pavlov ic, red. prof. Masinskoq fakulteta u Nisu (mentor), 
uza naucna oblast: Mehatronika 

2.	 Prof . Dr.-Ing. habil. Lena Zentner, IImenau University of Technology, Faculty 
of Mechanical Engineering , Department of Mechanism Technology 
uza naucna oblast: Teorija rnasina i mehanizama 

3.	 dr Aleksandar Veg , red. prof. Masinskoq fakulteta u Beogradu , 
uza naucna oblast: Teorija rnasina i mehanizama 

4.	 dr Nenad T. Pavlovic, vanr. prof. Masinskog fakulteta u Nisu, 
uza naucna oblast: Mehatronika 

5.	 dr Zarko Cojbasic, vanr. prof. Masinskog fakulteta u Nisu 
uza naucna oblast: Automatsko upravljanje i robotika 
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